
MODELOS DIDACTICOS
Nombre del proyecto Autor/Autores Aceptado Condicionado Rechazado Comentarios

Antares Martinez Yañez
Armando Moreno Raya X
David de la Torre Magaña
María Cristina Flores Gallegos
Mayra Edith Macias Perez
Ruth Paola Reyes Padilla
Alejandra Maria Moreno Jimenez
Cesar Emmanuel Meza Trujillo
Maria Josefina Castillo Campos X No cumple con el formato
Blanca Liliana Zamorez Jiménez

Sistema robótico tetriz aplicado a un recolector programado por Labview Fernando Vazquez Padilla
Ángel Alfonso Vargas Pereza
Lorena Liliana Macías Hernandez
Anthony Bryan Gutierrez Romero

MD‐7 El carro de Isaac Newton Luis Enrique Ayala Hernández
Heriberto de la Paz Sevilla

MD‐8 Generación de electrostatica con la maquina de Wimshurst Miriam Lopez Hernandez
Selene Hernandez Hernandez
Mirna Sofia Berrelleza Villa

MD‐9 Perla Lizbeth Garcia Segovia X
Elvia Noemi Collazo Gallardo

MD‐10 Demostración de la ley de la mano derecha en la fuerza magnetica Josue Francisco Mendoza Cano X
Maria Fernanda Echenausia Monroy

MD‐11 Las Newton‐rampas Valeria Lopez Ceseña X Corregir redacción
Daniel Velazquez Plascencia

MD‐12 Modelo de la TRPECV Maria Fernanda Echenausia Monroy
Valeria Lopez Ceseña

Un modelo didáctico para explicar la contracción muscular Raúl Cruz Sandoval
Carlos Oswaldo Rosas Sepúlveda

Nota: Si tu trabajo esta condicionado y no alcanzaste a entregar las correcciones puedes presentar tu proyecto en la modalidad elegida.

La última parte de la conclusión no es clara, se 
debe volver a redactar. Completar las referencias

XMD‐13

X

MD‐6

Conservacion de la energia cinetica

MD‐5

X

X

X

X

Revisión del estudio molecular de la telomerasa y su relacion en el proceso de 
envejecimiento celular y en el cancer

Museografia bacteriana: el arte y la vida bajo el microscopio

Movimento en un medio resistivoMD‐4

MD‐1 Circuito de control para robot minisumo

MD‐2

MD‐3

Repercusion de los metodos de insensibilizacion en la calidad de la carne X

X


